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平成３０年度の実証で導入した介護ロボット等 

 

 
導入機器 開発メーカー 

実証施設 
製品概要（機能・特徴等） 

 H３０年度 

移
乗
介
助 

（
非
装
着
型
） 

移乗アシスト装置 

 

安川電機 C 施設 

非装着型移乗アシストロボッ

ト（ベッド⇔車椅子）。 

・人が抱え上げることなく、安

定した移乗が可能で安全・

安心。 

・姿勢制御により、適した姿勢

で移乗可能座り直しが不

要。 

SASUKE（サスケ） 

 

マッスル 
A 施設 

B 施設 

ベッド⇔車いす間の移乗介助

をアシスト。 

アームの回転で臥位⇔座位の

姿勢変換が可能。 

見
守
り 

"Neos＋Care 

（ネオスケア）" 

 

ノーリツ 

プレシジョン 
A 施設 

見守りシステム（シルエット

映像、危険通知、通常時も画像

で確認可、危険通知時に録画

記録、常時録画機能）。 

バイタルセンサー（オプショ

ン）で呼吸の停止を検出、通知

可能。 

＜検知項目＞起き上がり、端

座位、離床、ベッド柵乗り越

え、ずり落ち、呼吸停止等 

みまもり CUBE 

ラムロック  C 施設 

カメラ画像、部分モザイク有

無の設定が可能。 

映像内の設定した動きを検

知。 

＜検知する動き＞ 

玄関や部屋の出入り、起床、離

床、転倒、危険場所接近等 

参考資料 １ 
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導入機器 開発メーカー 

実証施設 
製品概要（機能・特徴等） 

 H３０年度 

情
報
共
有 

インカム 

 

Ü 
A 施設 

C 施設 
介護職員の情報共有が可能。 


